Motor de corrent continu amb excitacio

Serie
Nom i Cognoms
Jordi Fité - LE.S. Biada| Curs:
M-7 Maquines elécdriques ‘ UF2 ‘ Magquines rotatives de corrent continu Data:

Motor seérie:

Al treballar en buit, sense carrega, el motor té tendéncia a
agafar molta velocitat; els elements mecanics de la
magquina poden tenir problemes i fins i tot trencar-se.

El flux (®e,) és proporcional a la intensitat d’excitacio ('..)
que coincideix amb la intensitat de I"induvit (I;) al estar els
dos debanats en serie.

En buit la |; = 0 A i per tant el ., = 0 Wb la velocitat sera
molt gran:

n(pm) = Upg - (K+ rex) o i / Ki» Dex

La velocitat variara molt amb la carrega del motor, per tant
tindrem velocitats altes amb carregues baixes.

Alimentacié Unica (induit /inductor)

@

© E(V) +

Motor d’excitaci

Per obtenir informacié podeu consultar aquesta pagina:
https:/ /sites.google.com/site/eledtricitathinda /home /maquines-e /ioc

N Connexio
Imbricada
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X | Connexio
Ondulada

Connexioé imbricada:

El conductor final de retorn d’una
bobina es connecta amb el primer
conductor d’anada de la segiient
bobina disposada al costat o molt
proxima a la primera.

Connexio Ondulada:

La connexié6 d'una bobina amb la segiient té
sempre el mateix sentit que el de I’'avan¢cament
de la bobina. Les f.e.m. induides a cada bobina,
si és possible, han d’estar en fase. Les hohines
successives del debanat han d’ocupar posicions
relatives similars davant de cada parell de pols.
Necessitem com a minim 2 parells de pols.



1- Fer la mesura de la resisténcia interna d’una bobina de 250 espires?
Fer la mesura de la resisténcia interna d’una bobina de 1400 espires?
Fer la mesura dels debanats de I'indvuit des de les escombretes?

Riao00 espires Fex
R2s0 espires Fex
R induit 1]

3- Calcular la forca contra-elecdromotriv (E’), si utilitzem la hobina de
250 espires?
Uw=10V

K=

250 espires - Fex =

Ung = E’ + (ri+rey) *

2- Si sabem que el debanat inductor ha d’anar amb série amb I"induit, quines
serien les bobines més adequades per col-locar en aquest muntatge?
Perqueé?

U= E' + (ri +|'ex) g

BT oo TITTTRO

2 bohines de 250 espires
2 Extensions polars
Eix Rotor

Placa base KMQ 100
Cables de connexio auxiliars
Claus Allen de 5i 1,5 mm

2 Escombretes

e “E 6 ] . J‘

1 font de tensié variable

. Rotor de 12 pols



Alimentacio Unica
(induit i inductor)

N (rpm)

E=0=+15V

Motor d’excitacio Serie

5- Anotar les intensitats i observar la variacio a la velocitat.
La velocitat té sentit horari o antihorari?

Motor ( Induit + )

Tensio (V) Intensitat total (A) Velocitat

12

4- Connectar el sistema amb la segilent seqiiéncia:

Primer- Alimentar els dos bobinats, estator (inductor) i rotor (induit) a diferents tensions:
4V,6V,8V,10V, 12V

(Font Gnica / PROMAX FAC6628 / FUNCTION PARALL / Méxim 2 A)

Segon - Desconnectar els dos hobinats induit i inductor

6- Canvi de sentit de gir del motor

Qué passara si es canvia la polaritat de I’alimentacié principal?

Quines estratégies podem utilitzar per realitzar la inversié de sentit de
gir del motor série?



7- Connectar el sistema amb la segient seqiéncia: . or o e
Primer- Alimentar els dos hobinats, estator(inductor) i rotor (induit) a diferents tensions: Alimentacié Gnica

4V,6V,8V,10V,12V (induit i inductor)
(Font Gnica / PROMAX FAC6628 / FUNCTION PARALL / Méxim 2 A) ——
Polaritat invertida només al rotor (induit) E=0=+15V N

Segon - Desconnectar els dos hobinats induit i inductor

Motor d’excitacio Serie

8- Anotar les intensitats i observar la variacio a la velocitat.

L] ’
La velocitat té sentit horari o antihorari? For¢a contra-electromotriv (E )

Mentre l'induit gira es genera una forca contraelecdtromotriv, de forma
natural, que limita de forma important el corrent. Quan s'arrenca pero, aixo
no és aixi (n = 0 rp.m.). Per a evitar I'escalada de corrent que faria malbé tot
el motor, es connecta un reéstat d'arrancada en série per suplir la mancanca

Motor ( Induit + Inductor)

Tensié (V) Intensitat total (A) Velocitat de la forca contra-electromotriv (Es redueix la tensio d'alimentacic). Aixi el motor
queda regulat per aquest reostat fins que adquireix una veloctat normal i
4 llavors, amb la forca conira-eleciromotiriv actuant, ju no és necessari el

reostat. El valor de lu for¢a conira-eleciromotriv es pot quantificar amb la
segiient formula:

6
E’=Ki°¢ex°n

N (rp.m.) - Velocitat de la maquina
10 ¢ex (Wb) - Flux d’excitacio maxim per pol
K; . constant que depén de la forma constructiva del motor

12

E'(V) - For¢a contra-eleciromotriv del Motor



9- Fes un esquema d’un motor d’eccitacio serie amb les segiients dades:

Calcular la for¢a contra-electromutriv (E')?

Uwe=20V
n=25Q

250 espires - rex= 1,5 Q

10- Amb les segiients dades fes una grafica de velocitat-intensitat d'un

motor série ?

Jordi Fite 165 Biada
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